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MARCO NORMATIVO UAS CATEGORIAS OPERACIONALES

Z Regulacion de Operaciones con UAS

& Seguridad Operacional: riesgo a terceros en tierra y en aire se mitiga a un nivel aceptable (TLOS)

* Pasar de la mision que quiero hacer (ej. inspeccion ambiental) al Concepto de Operacion (CONOPS) (ej.
eVTOL 30 kg rural BVLOS a baja altura)

* Regular las operaciones con un marco proporcional -> Re UE 2019/947 y sus AMC. Marco EASA.
e Categoria abierta — poco riesgo intrinseco, sencilla y masiva.
» Categoria especifica —riesgos intrinsecos intermedios — flexible, pero a cambio mas compleja.
e Categoria certificada — mucho riesgo intrinseco — similar a aviacion tripulada.
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» En Categoria Especifica aplica una metodologia flexible para analizar el riesgo y como mitigarlo -> SORA
de JARUS.

* En aplicacion en Espaina desde su publicaciéon por JARUS en 2018 bajo el Real Decreto 1036/2017

* En aplicacion en Europa (estados EASA) desde la entrada en aplicacidon del Re UE 2019/947 en 202




RIESGO

MARCO NORMATIVO UAS CATEGORIAS OPERACIONALES

BAJO MEDIO

CAT. ESPECIFICA
Se cumplen las condiciones 1. Declaracion sobre 1. Se utiliza un UAS certificado para:
generales de operacion en Escenario Estandar. a)volar s/ concentraciones de
categoria abierta y las de 2. Autorizacién operacional personas UAS >3 m; o
) alguna de las tres con evaluacion del riesgo b)transporte de personas; o
= | subcategorias A1, A2 0 A3 (SORA). c)transporte de mercancias
g o las del art. 22 del Regl. 3. Operador LUC con peligrosas que pueden entranar
§ 947. privilegios. riesgo elevado para 30s. en caso
% Requisitos: de accidente.
= 1. VLOS 4. Casos para especifica: 2. La evaluacion del riesgo indica que
2. H<120m 1. MTOM > 25 kg el riesgo de la operacion no puede
Casos poco riesgo: 2. BVLOS atenuarse adecuadamente sin la
1. A1(0,9)y A2 (4) poco 3. H>120m certificacion del UAS y del operador.
peso cerca de gente 4. Suelta de elementos
5

2. A3 hasta25kgal150m . Auténomos (distinto
. de zonas pobladas de automaticos)




MARCO NORMATIVO UAS METODOLOGIA SORA
= Esquema metodologia SORA

& Riesgo impuesto a terceros en tierra y en aire:

Y OPS in Atypical '-\-‘
Intrinsic UAS Ground Risk Class Alrspace?
No
. L. im/ 3m/ 8m/ 20m/ 40m/
Maximum UA characteristic
. . approx. approx. approx. approx. approx. 130 0PS > FLG0D? Yes|  ARC-b
dimension
3ft 10 ft 25 ft 65 ft ft
No
Maximum speed 25m/s 35 m/s 75m/s 120 m/s 200 m/s
OPS in OPS in
Airport/Heliport Yes: Class B, Cor D Ye ‘,
< nvironment Airspace?
O Controlled
= 1 1 2 3 3
o Ground Area No
\D T
o ARC-c
=z c
S <5 2 3 4 5 6 No
< <50 3 4 5 6 7 ve
5 Maximum iGRC ; T
(@) population ops 0PS in oFS oPs Operations
L . . in Uncontrolled N in Uncontrolled
= density < 500 4 5 6 7 8 >500 fFIL::)GoL but Yes Mod]e_l-\:zv?ell No mAControl\;ad o Airspace over NoP] hirepace over Rural
- 2 < or ) rspacer rban Area}, Areas.
(people/km?)
< 5,000 5 6 7 8 9 ;0
Operations
OPSin oPsS i B
OPS < 500 ft AGL Mode-C Veil No in Controlled No 'lggc::;’f'zd Nop{ :"‘:"""':dal
< 50,000 6 7 8 9 10 ormz? firspace? Joan Aves e
X
> 50,000 7 8 Not part of SORA
ARC-c ARC-c ARC-c ARC-b

Figure 6 - ARC assignment process
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% Esquema metodologia SORA
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MARCO NORMATIVO UAS METODOLOGIA SORA

= Metodologia SORA 2.0 o
perational scenarios

Principales caracte risticas VLOS/BVLOS over a controlled
>ground area’

* Clase de Riesgo en Tierra (GRC) cualitativo -> Andlisis artesanal
VLOS over a sparsely populated

area

* Clase de Riesgo en Aire (ARC) cualitativo BVLAS overa Sperselyipapl died
area

* Operaciones en VLOS, BVLOS con observadores o ARC residual a VLOS over a populated area
BVLOS over a populated area
* Consideraciones de area adyacente escasas (paso 9) —> Desarrollo nacional VLOS over an assembly of people

BVLOS over an assembly of people

* Requisitos de revision documental estrictos para todo SAIL
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* Desarrollo nacional PDRA para Fitosanitarios -> Manual de Operaciones de AESA
* Material de ayuda de AESA para los operadores para SAIL |y Il

* Indefinicidn de requisitos de procedimientos y sistemas para riesgos intermedios (SAIL lll y 1V)

* Requisitos de diseiio de UAS a partir de SAIL lll -> EASA competente en diseno a




MARCO NORMATIVO UAS METODOLOGIA SORA

= Metodologia SORA 2.5

#& Principales caracteristicas
* Clase de Riesgo en Tierra (GRC) cuantitativo -> Analisis con ayuda de aplicaciones (IAM Hub, ESCAI)

* Clase de Riesgo en Aire (ARC) cualitativo -> No cambia

* Consideraciones de drea adyacente claras —> Nuevo Paso 8

N

Requisitos de revision documental reducidos para VLOS hasta SAIL Il
* Material de ayuda de AESA para los operadores para SAIL | y Il adaptado
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* Definicion de requisitos de procedimientos y sistemas para riesgos intermedios (SAIL lll y V)
* Requisitos de diseio de UAS a partir de SAIL Ill -> EASA competente en diseno -> MoC EASA

* Material de ayuda de AESA para los operadores en SAIL Ill




MARCO NORMATIVO UAS METODOLOGIA SORA

= Metodologia SORA 3.0 en desarrollo

#& Principales avances esperados

* Clase de Riesgo en Aire (ARC) cuantitativo -> Posibilitara mapas de espacio aéreo y validaciéon de sistemas
de DAA -> Permitira con ello abrir las operaciones en BVLOS en ARC residual b y c1.

e Guia de analisis para casos de uso especiales:
* Operaciones de UAS autonomos, multiples UAS con un piloto (MSO), uso de IA en riesgos moderados.
e Operaciones de Dirigibles (LTA) y pseudo satélites (HAPS)
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* Definicion de requisitos para proveedores de servicios de seguridad (Anexo H):

* Densidad poblacion y radio enlace con redes moviles, servicios aumentados de GNSS, otros...

—
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